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Анотація  

Бакалаврська кваліфікаційна робота на здобуття ступеня бакалавр за 

спеціальністю 151 Автоматизація та комп’ютерно – інтегровані технології на тему  

Розробка системи мікропроцесорної централізації на базі Ebilock – 950 для 

управління безпекою залізничного руху. Український державний університет 

залізничного транспорту, кафедра «Автоматика та комп’ютерне телекерування 

рухом поїздів» – Харків, 2025 рік, 94 аркуші пояснювальної записки, містить 4 

таблиці та 12 рисунків, список використаних джерел містить з 21 найменування і є 

9 додатків оформлених окремим томом.  Бакалаврська кваліфікаційна робота  

присвячена актуальній темі модернізації залізничної інфраструктури із 

застосуванням сучасної мікропроцесорної централізації Ebilock – 950. Робота 

відзначається логічною структурою та комплексним підходом до вирішення 

поставлених завдань. У першому розділі автор аналізує технологічні засоби 

керування та контролю станційної інфраструктури, зосереджуючись на вимогах 

до інноваційних систем керування та характеристиках сучасних 

мікропроцесорних систем централізації. Обґрунтування вибору системи 

демонструє глибоке розуміння проблематики та технологічних тенденцій. Другий 

розділ містить детальну інформацію про модернізацію інфраструктури станції із 

застосуванням МПЦ Ebilock – 950. Автор розробляє плани станції, аналізує 

архітектуру системи, розраховує кількість об'єктних контролерів, узгодження з 

напільними пристроями та електропостачання. Третій розділ присвячений безпеці 

праці та діям у надзвичайних ситуаціях. Автор аналізує загрози, пропонує заходи 

для безпечних умов та стратегії ліквідації наслідків. Розрахунок засобів гасіння 

пожеж підтверджує практичну спрямованість роботи. Бакалаврська кваліфікаційна 

робота демонструє здатність автора до системного мислення, аналізу складних 

технічних систем і пошуку оптимальних рішень. Запропоновані підходи можуть 

бути застосовані для модернізації реальних залізничних об'єктів, підвищуючи їх 

ефективність і безпеку. 

КЛЮЧОВІ СЛОВА: МІКРОПРОЦЕСОРНА ЦЕНТРАЛІЗАЦІЯ; EBILOCK – 

950; ОБ'ЄКТНІ КОНТРОЛЕРИ; ОСИГНАЛІЗУВАННЯ; НАПІЛЬНІ ПРИСТРОЇ; 

ЕЛЕКТРОПОСТАЧАННЯ; БЕЗПЕКА ПРАЦІ; НАДЗВИЧАЙНІ СИТУАЦІЇ; 

МОДЕРНІЗАЦІЯ ЗАЛІЗНИЦІ; СТРІЛКИ ТА СИГНАЛИ; СИСТЕМИ КЕРУВАННЯ. 



 

  Abstracts 

Bachelor's qualification work for a bachelor's degree in specialty 151 Automation 

and computer – integrated technologies on the topic Development of a microprocessor 

– based centralization system based on Ebilock  –  950 for railway traffic safety 

management. Ukrainian State University of Railway Transport, Department of 

Automation and Computerized Train Control  –  Kharkiv, 2025, 94 pages of 

explanatory note, contains 4 tables and 12 figures, the list of references includes 21 

titles and there are 9 appendices issued in a separate volume. The bachelor's 

qualification work is devoted to the topical topic of modernization of railway 

infrastructure using modern microprocessor – based centralization Ebilock – 950. The 

work is characterized by a logical structure and an integrated approach to solving the 

tasks. In the first section, the author analyzes the technological means of controlling 

and monitoring station infrastructure, focusing on the requirements for innovative 

control systems and the characteristics of modern microprocessor – based 

centralization systems. The rationale for system selection demonstrates a deep 

understanding of the issues and technological trends. The second section contains 

detailed information on the modernization of the station's infrastructure using the 

Ebilock – 950 MPC. The author develops station plans, analyzes the system 

architecture, calculates the number of object controllers, coordination with field 

devices and power supply. The third chapter is devoted to occupational safety and 

emergency response. The author analyzes threats, proposes measures to ensure safe 

conditions and strategies for eliminating the consequences. The calculation of fire 

extinguishing equipment confirms the practical orientation of the work. The bachelor's 

qualification work demonstrates the author's ability to think systematically, analyze 

complex technical systems and find optimal solutions. The proposed approaches can 

be used to modernize real railway facilities, increasing their efficiency and safety. 

KEYWORDS: MICROPROCESSOR CENTRALIZATION; EBILOCK – 950; 

OBJECT CONTROLLERS; SIGNALING; FIELD DEVICES; POWER SUPPLY; 

LABOR SAFETY; EMERGENCY SITUATIONS; RAILWAY MODERNIZATION; 

SWITCHES AND SIGNALS; CONTROL SYSTEMS. 
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Вступ 

 

 

Сучасні залізничні станції являють собою складні інженерні комплекси, 

функціональність яких значною мірою визначається рівнем автоматизації та 

інтеграцією передових технологій управління. Зі збільшенням інтенсивності руху 

поїздів, зростанням вимог до безпеки перевезень та необхідністю оптимізації 

експлуатаційних витрат модернізація станційної інфраструктури стає нагальною 

потребою. Одним із ключових напрямків удосконалення є впровадження 

мікропроцесорних централізаційних систем, що забезпечують ефективний 

контроль за стрілками й сигналами, мінімізують людський фактор, прискорюють 

обробку інформації та оптимізують загальну роботу станції. Робота зосереджена 

на вивченні технологічних рішень для управління та моніторингу станційної 

інфраструктури, аналізі сучасних мікропроцесорних систем централізації та 

виборі найбільш ефективного варіанту для впровадження. Окрему увагу 

приділено оцінці технічних параметрів і вимог до автоматизованих систем 

керування, які здатні суттєво покращити функціонування залізничних вузлів [1]. 

Основний фокус дослідження – впровадження системи МПЦ Ebilock – 950, 

яка є передовим рішенням у сфері керування залізничним рухом. У рамках 

проєкту розглянуто архітектуру цієї системи, визначено оптимальну кількість 

об’єктних контролерів, розроблено схеми взаємодії з напільними пристроями та 

виконано розрахунки параметрів електроживлення. Окремий розділ присвячений 

питанням охорони праці та алгоритмам дій у критичних ситуаціях, що відіграє 

важливу роль у забезпеченні надійності експлуатації станції. 

Робота спрямована на підвищення ефективності управління рухом поїздів, 

оптимізацію витрат на експлуатацію та підвищення рівня безпеки на залізничному 

транспорті. Вона передбачає впровадження сучасних технологій для координації 

руху, зменшення затримок і аварій, а також раціонального використання ресурсів. 

Дослідження охоплює аналіз поточних систем, розробку нових підходів і 

вдосконалення інфраструктури, щоб забезпечити стабільність і комфорт 

пасажирів [1]. 
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Висновки 

 

Робота присвячений темі «Розробці системи мікропроцесорної 

централізації на базі Ebilock – 950 для управління безпекою залізничного руху». 

Традиційна релейна основа, що використовувалася для створення систем 

електричної централізації, на сьогодні практично втратила свою актуальність. У 

роботи маршрутно – релейну централізацію замінено на інноваційну 

мікропроцесорну систему «Ebilock – 950». У розділі, присвяченому 

експлуатаційним аспектам, здійснено порівняльний аналіз різних систем 

мікропроцесорної централізації, доповнений схематичними зображеннями їхньої 

структури та детальним поясненням. 

Технічна частина роботи включає розробку одно та двониткових планів 

станції. Окрім цього, створено структурну схему системи «Ebilock  –  950», а 

також електричні схеми, адаптовані до потреб проєктованої станції. Було 

спроєктовано принципові схеми для управління стрілками, світлофорами, 

моніторингу стану рейкових кіл. У роботі детально описано принципи 

функціонування та призначення плат об'єктних контролерів, зокрема LMP, MOT, 

SRC, CCM. Додатково виконано електротехнічний розрахунок системи живлення 

для забезпечення роботи мікропроцесорної централізації «Ebilock – 950». 

У частині, присвяченій охороні праці, подано стислий опис системи 

мікропроцесорної централізації, що використовується для керування рухом поїздів 

та підвищення рівня безпеки на об'єкті. Описано принципи її функціонування, 

основні елементи та переваги впровадження в сучасних умовах експлуатації. 

Також проаналізовано можливі ризики, які можуть виникати під час роботи 

обладнання, зокрема технічні несправності, вплив людського фактору та 

потенційні аварійні ситуації. Окрему увагу приділено аналізу ергономіки 

автоматизованих робочих місць операторів, що дозволяє мінімізувати ризики 

професійних захворювань та підвищити ефективність роботи персоналу. 

Розроблено рекомендації для створення безпечного середовища, які включають 

оптимізацію робочого простору, використання сучасних засобів захисту та 

дотримання регламентів з охорони праці.  
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