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Анотація 

 

Бакалаврська кваліфікаційна робота на здобуття ступеня бакалавр за 

спеціальністю 151 Автоматизація та комп'ютерно-інтегровані технології на тему 

Обладнання станції "Д" системою кодового керування. Український державний 

університет залізничного транспорту, кафедра "Автоматика та комп'ютерне 

телекерування рухом поїздів" - Харків, 2025 рік, 62 аркуші пояснювальної 

записки, містить 9 таблиць та 15 рисунків, 3 додатка, список використаних джерел 

містить 23 найменування. 

Бакалаврська кваліфікаційна робота присвячена розробці системи 

дистанційного керування для залізничної станції "Д" з метою підвищення 

ефективності та безпеки руху поїздів. 

У першому розділі обґрунтовано вибір системи керування:, порівняно 

вітчизняні та іноземні системи, сформульовано вимоги до системи та 

обґрунтовано її вибір. 

У другому розділі проаналізовано характеристики станції, описано розробку 

оснащення залізничної інфраструктури: опорна станція та лінійний пункт, 

розроблено монтажні схеми, переліки змінних і схеми узгодження з електричною 

централізацією. 

Третій розділ присвячено заходам з охорони праці та безпеки в 

надзвичайних ситуаціях, щоб забезпечити безпечну експлуатацію системи. Робота 

спрямована на створення надійної та сучасної системи керування, яка відповідає 

вимогам залізничної інфраструктури, забезпечує стабільну роботу та мінімізує 

ризики аварій. Результати можуть бути використані для модернізації залізничних 

станцій та підвищення безпеки руху. 

КЛЮЧОВІ СЛОВА: СИСТЕМА КЕРУВАННЯ; ЗАЛІЗНИЧНА 

ІНФРАСТРУКТУРА; ЦЕНТР КЕРУВАННЯ; ЛІНІЙНИЙ ПУНКТ; ЗАЛІЗНИЧНА 

АВТОМАТИКА; МОНТАЖНІ СХЕМИ; ЕЛЕКТРИЧНА ЦЕНТРАЛІЗАЦІЯ; 

СИСТЕМА КОДОВОГО КЕРУВАННЯ.



 

Abstracts 

 

Bachelor's qualification work for a bachelor's degree in the specialty 151 

Automation and computer-integrated technologies on the topic Equipment of station 

“D” with a code control system. Ukrainian State University of Railway Transport, 

Department of Automation and Computerized Train Control - Kharkiv, 2025, 71 pages 

of explanatory note, contains 9 tables and 15 figures, the list of references includes 22 

titles and there are 7 appendices issued in a separate volume. 

Bachelor's qualification work is devoted to the development of a remote control 

system for the railway station "D" in order to increase the efficiency and safety of train 

traffic. 

The first section justifies the choice of the control system:, compares domestic 

and foreign systems, formulates the requirements for the system and justifies its choice. 

The second section analyzes the characteristics of the station, describes the 

development of railway infrastructure equipment: a support station and a line point, 

develops assembly diagrams, lists of variables and coordination schemes with electrical 

centralization. 

The third section is devoted to occupational health and safety measures in 

emergency situations to ensure safe operation of the system. The work is aimed at 

creating a reliable and modern control system that meets the requirements of the railway 

infrastructure, ensures stable operation and minimizes the risks of accidents. The results 

can be used to modernize railway stations and improve traffic safety. 

KEYWORDS: CONTROL SYSTEM; RAILWAY INFRASTRUCTURE; 

CONTROL CENTER; LINEAR POINT; RAILWAY AUTOMATION; WIRING 

DIAGRAMS; ELECTRICAL CENTRALIZATION; CODE CONTROL SYSTEM 
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Вступ 

Керування залізничним рухом неможливе без використання передових 

інформаційно-керуючих технологій різного рівня складності. Останнім часом на 

залізницях країн СНД активно впроваджуються мікропроцесорні комплекси 

кодового керування. Такі системи вирізняються розширеним набором функцій, 

підвищеною надійністю, простотою в експлуатації, легкою адаптацією до нових 

умов і сумісністю з іншими інформаційними платформами [1]. 

Традиційні системи, побудовані на релейній і напівпровідниковій базі, 

сьогодні вважаються економічно невигідними через високу вартість. Крім того, 

релейне обладнання займає значний простір і потребує численної команди для 

технічного обслуговування. Перехід на мікропроцесорні технології сприяє 

зниженню експлуатаційних витрат, зокрема завдяки скороченню штату 

обслуговуючого персоналу, зменшенню кількості реле в системах керування, що, 

своєю чергою, знижує загальну вартість обладнання та його енергоспоживання. 

Оновлення системи вимагає значних фінансових вкладень, але ці витрати 

компенсуються завдяки підвищенню ефективності роботи залізничної ділянки. 

Особливий акцент робиться на впровадженні сучасних автоматизованих рішень 

для забезпечення безпеки руху поїздів і покращення інформаційної підтримки 

функціонування залізничного транспорту. 

Наразі на маршруті швидкісних пасажирських перевезень Київ - Дніпро 

успішно застосовується мікропроцесорна система кодового керування "КАСКАД". 

Ця система автоматизує діяльність диспетчерських центрів, що відповідають за 

організацію перевезень, і забезпечує додатковий рівень безпеки завдяки 

автоматичному контролю та відображенню даних про стан пристроїв сигналізації, 

централізації та блокування. 

КАСКАД створена за модульною схемою, максимально стандартизована, 

використовує передові технології та мікроелектронні компоненти, що гарантують 

виняткову надійність. Її програмне забезпечення характеризується високим рівнем 

адаптивності та мінімальною залежністю від апаратного забезпечення [1]. 
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Висновки 

У роботі проведено дослідження та розроблення системи керування для 

залізничної інфраструктури, зокрема для станції "Д". Розглянуто характеристики 

станції, проаналізовано досвід використання вітчизняних та іноземних систем 

дистанційного керування, а також сформульовано вимоги до системи й 

обґрунтовано вибір оптимального рішення. 

Було описано обладнання центру керування та лінійних пунктів, зокрема 

комплексу "КАСКАД". У процесі розроблення створено монтажні схеми 

під’єднання модулів телекерування і телесигналізації, схеми узгодження з 

електричною централізацією. 

Додатково розглянуто питання охорони праці та безпеки в надзвичайних 

ситуаціях, що є важливим для забезпечення надійної та безпечної роботи системи. 

Усі розроблені рішення відповідають поставленим вимогам і забезпечують 

ефективне функціонування залізничної інфраструктури. 

Проведена робота демонструє можливість розроблення ефективної та 

надійної системи керування, яка забезпечує стабільний зв'язок, безперебійну 

роботу обладнання та високий рівень безпеки на залізничному транспорті. 

Запропоновані рішення, включаючи структурні схеми, монтажні проекти та 

розрахунки, підтверджують відповідність системи сучасним технічним вимогам. 

Впровадження розроблених технологій сприятиме модернізації залізничної 

галузі, інтеграції інноваційних підходів та підвищенню якості транспортних 

послуг. Ця робота може стати поштовхом для реалізації нових проєктів, 

спрямованих на розвиток і цифровізацію залізничних систем. 
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