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Анотація 

 
 
У випускній кваліфікаційній роботі досліджено проблему підвищення 

безпеки та ефективності руху поїздів на дільниці залізниці «М – Н» шляхом 
впровадження системи автоматичного блокування з централізованим розміщен-
ням обладнання (АБТЦ). У роботі проведено аналіз сучасних вітчизняних і за-
кордонних систем інтервального регулювання, розроблено похідну та основну 
проєктну документацію для обраної системи, наведено технічні рішення щодо 
побудови кабельної мережі, систем керування світлофорами, рейковими колами, 
переїзною сигналізацією та блокувальними реле. Окрему увагу приділено пи-
танням техніки безпеки при будівництві та експлуатації систем автоматики. 
Проведено порівняльний аналіз ефективності нової системи та надано практичні 
рекомендації з її впровадження. Робота супроводжується графічними 
матеріалами та охоплює актуальні аспекти автоматизації залізничної 
інфраструктури відповідно до сучасних стандартів безпеки. 

Ключові слова: автоматичне блокування, централізоване розміщення, 
залізнична безпека, рейкові кола, система сигналізації, інтервальне регулюван-
ня, АБТЦ, телемеханіка, інфраструктура, автоматизація залізничного транспор-
ту. 

 
Abstract 

 
 
The final qualification project investigates the issue of improving train traffic 

safety and efficiency on the "M – N" railway section by implementing an automatic 
block system with centralized equipment placement (ABTC). The study includes an 
analysis of modern domestic and international interval control systems, development 
of preliminary and main design documentation for the selected system, and presenta-
tion of technical solutions for building the cable network, signal light control systems, 
track circuits, level crossing signaling, and interlocking relays. Special attention is 
given to safety measures during construction and operation of automation systems. A 
comparative analysis of the system's effectiveness is conducted, and practical recom-
mendations for implementation are provided. The project is supported by graphical 
materials and addresses key aspects of railway infrastructure automation in accordance 
with modern safety standards. 

Keywords: automatic block, centralized equipment placement, railway safety, 
track circuits, signaling system, interval control, ABTC, telemechanics, infrastructure, 
railway transport automation. 
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Вступ 
 

 

Автоблокування є ключовими технологіями в автоматиці, які застосовуються 

в залізничному транспорті. Вони виконують критичну роль в інтервальному конт-

ролі руху поїздів на міжстанційних ділянках, що сприяє безпеці та ефективності 

руху поїздів. На даний момент, на залізничній мережі найбільш розповсюдженими 

є релейні системи автоблокування. Ці системи використовують релейні технології 

для моніторингу та управління рухом поїздів.  

Більшість ділянок обладнані системою автоблокування з числовим кодом 

(АБТ) з децентралізованим розташуванням обладнання. Це означає, що обладнання 

розташоване безпосередньо на ділянках, що дозволяє забезпечити більш точний 

моніторинг та управління рухом поїздів. Також широко застосовується система ав-

тоблокування з централізованим розташуванням обладнання (АБТЦ). Ця система 

використовується як стандартна для обладнання ділянок при новому будівництві та 

капітальному ремонті. Вона передбачає розміщення всього обладнання в одному 

централізованому місці, що спрощує обслуговування та підтримку системи.  

Система АБТЦ використовує тональні рейкові кола для моніторингу та 

управління рухом поїздів. Вона передбачає не лише вивчення принципів конструк-

ції майбутнього обладнання, але й розуміння фізики процесів, що відбуваються в 

електричних колах та електронних схемах, призначення та роль окремих вузлів та 

елементів. Важливо відзначити, що в майбутньому гарантується висококваліфіко-

ване технічне обслуговування обладнання, оперативне виявлення та усунення по-

шкоджень без затримок поїздів. Це важливий аспект, оскільки будь – які затримки 

в русі поїздів можуть мати серйозні наслідки.  

Слід врахувати сучасні вимоги до роботи залізничних систем, які вимагають 

все більшої автоматизації управління процесом перевезень. Перспективні системи 

автоматики та телемеханіки повинні мати якісно нові та більш широкі функціона-

льні можливості в порівнянні з існуючими, забезпечувати підвищення рівня безпе-

ки руху поїздів. Це важливий аспект, оскільки безпека руху поїздів є одним з осно-

вних пріоритетів на залізничному транспорті. 

 

 

Змн. Арк. № докум. Підпис Дата 

Арк. 

ВКР 01.25.01.15.ПЗ  



 

Висновки 

 

 

У випускній кваліфікаційній роботі здійснено детальне та комплексне ви-

вчення, пов’язане з обладнанням перегону між станціями «М – Н» дистанції сигна-

лізації, централізації та блокування. Цей процес включав застосування системи з 

тональними рейковими колами з централізованим розташуванням апаратури типу 

АБТЦ. Система АБТЦ була вибрана як основа для цього процесу через низку пере-

ваг, які вона надає.  

По – перше, вона дозволяє значно зменшити обсяг і час монтажних робіт під 

час введення в експлуатацію. Це може бути особливо корисним у ситуаціях, коли 

час є критичним фактором, що вимагає швидкого впровадження та запуску системи.  

По – друге, використання системи АБТЦ дозволяє зменшити норму часу на 

обслуговування перегону. Це може призвести до підвищення ефективності роботи 

та зниження витрат на обслуговування, що є важливим аспектом для будь – якої 

організації, що прагне оптимізувати свої ресурси. 

По – третє, обладнання перегону системою АБТЦ передбачає розміщення 

апаратури на постах ЕЦ, у транспортабельному модулі на перегоні. Це означає, що 

кількість апаратури, розташованої на перегоні, зводиться до мінімуму, що сприяє 

підвищенню ефективності та зниженню витрат. Це також дозволяє зменшити по-

требу в обслуговуванні та ремонті обладнання, що знаходиться на перегоні. 

На сьогодні система АБТЦ розглядається як перспективний проект і активно 

впроваджується на мережі залізниць. Це свідчить про високу ефективність та на-

дійність цієї системи, а також про те, що вона відповідає сучасним вимогам і стан-

дартам в галузі залізничного транспорту. Це підтверджує її високу адаптивність до 

змінюваних умов роботи та здатність відповідати викликам сучасного залізничного 

та магістрального транспорту. 
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